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Q Szukanie stéw kluczowych

Szukaj stow kluczowych, np. akumulator lub montaz, aby znalez¢ dany temat. W przegladarce
plikéw PDF naci$nij Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w systemie Mac, aby
rozpocza¢ wyszukiwanie.

{b Przechodzenie do tematu

Zobacz petng liste tematdw w spisie tresci.

Drukowanie dokumentu

Niniejszy dokument mozna drukowa¢ w wysokiej rozdzielczosci.

Korzystanie z podrecznika

Legenda

@ Ostrzezenie /\ Waine £: Wskazowki Odniesienie

Przed pierwszym lotem

Przeczytaj ponizsze dokumenty przed korzystaniem z Tello™:

1. Tello User Manual - Podrecznik uzytkownika

2. Tello Quick Start Guide - Instrukcja szybkiego startu

3. Tello Disclaimer and Safety Guidelines - Wskazowki bezpieczeristwa

Zalecamy obejrzenie wszystkich filméw instruktazowych na oficjalnej witrynie www.ryzerobotics.com/tello
i przeczytanie wszystkich zataczonych dokumentdéw. Przygotuj sie do pierwszego lotu, czytajac instrukcje
szyb-kiego startu i odnies sie do podrecznika uzytkownika, aby uzyska¢ bardziej szczegétowe informacje.

Aplikacja Tello

Wyszukaj Tello w sklepach App Store lub Goggle Play badz zeskanuj kod QR po prawej
stronie, aby pobra¢ najnowsza wersje oprogramowania. Wersja aplikacji na system
Android jest kompatybilna z Androidem 4.4 lub nowszym. Wersja aplikacji na system
iOS jest kompatybilna z i0S 9.0 lub nowszym.

Jednostki miary

Produkt zostat zaprojektowany i przetestowany za pomoca jednostek uktadu metrycznego.
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Opis produktu

Wstep

Tello jest matym dronem, ktéry posiada wizyjny system pozycjonowania i kamere. Dzigki wizyjnemu systemowi
pozycjonowania i zaawansowanemu kontrolerowi lotu dron moze zawisng¢ w miejscu i Swietnie sprawdza sie w
pomieszczeniach. Zaawansowane funkcje, takie jak tryb Bounce, 8D Flips i EZ Shots sprawiaja, ze uzywanie Tello
to swietna zabawa. Tello wykonuje 5-megapikeselowe zdjecia i przekazuje obraz na zywo w jakosci 720p do apli-
kacji Tello na urzadzeniu mobilnym. Maksymalny czas lotu Tello to 13 minut*, a odlegto$¢ lotu 100 m.

Zabezpieczenie awaryjne failsafe pozwala Tello bezpiecznie wylagdowaé, nawet jezeli utraci potaczenie z nadaj-
nikiem. Ostony $migiet jeszcze bardziej zwiekszaja bezpieczerstwo lotu.

Schemat drona

1. Smigta

2. Silniki

3. Wskaznik statusu drona

4. Kamera

5. Przycisk zasilania

6. Anteny

7. System wizyjnego pozycjonowania
8. Akumulator

9. Gniazdo micro USB

10. Ostony $migiet

* Maksymalny czas lotu zostat uzyskany w bezwietrznych warunkach ze statg predkoscig 15 km/h. Warto$¢ ma jedynie
charakter pogladowy.



Dron

Tello posiada kontroler lotu, system transmisji obrazu, system wizyjnego pozycjonowania, uktad napedowy i
akumulator. Odnies sie do schematu drona w dziale Opis Produktu.

Tryby lotu

Tello moze by¢ sterowany za pomoca wirtualnych drazkéw w aplikacji Tello lub za pomoca kompatybilnego nadaj-
nika. Dron posiada réwniez rézne tryby inteligentnego lotu, dzigki ktérym Tello moze lata¢ automatycznie. Co
wiecej, Tello posiada tryb lotu, do ktérego wraca w okreslonych okolicznosciach.

Tryby inteligentnego lotu sg opisane szczegétowe w dziale Tryby inteligentnego lotu. Dziat objasniajacy dziata-
nie wskaznika statusu informuje jak okresli¢ za pomoca wskaznika statusu w jakim trybie pracuje dron.

Manualne sterowanie Tello
Tello posiada dwa tryby predkosci podczas manulnego lotu dronem:
« Slow - wolny (domysiny): Maksymalny kat nachylenia drona podczas lotu to 9°, a maksymalna predkos¢

lotu wynosi 17,8 km/h.
* Fast - szybki: Maksymalny kat nachylenia podczas lotu to 25°, a maksymalna predko$¢ lotu wynosi 28,8 km/h.

Podczas manualnego lotu Tello wykorzystuje system wizyjnego pozycjonowania do automatycznej stabili-
zacji drona. Jezeli system wizyjnego pozycjonowania jest niedostepny z powodu niekorzystnych warunkéw oto-
czenia, dron automatycznie przejdzie do trybu Attitude.

A Zmiana trybu z wolnego na szybki oznacza, ze zapoznates sie i zgadzasz z uwagami i ostrzezeniami po-
jawiajgcymi sie w aplikacji Tello. Upewnij sig, ze rozumiesz réznice pomiedzy dwoma trybami predkos-
ci lotu.

Q W aplikacji Tello predkosc lotu jest wybierana na ekranie ustawier (settings).

Tryb Attitude

Dron automatycznie zmieni tryb pracy na Attitude (Atti), jezeli system wizyjnego pozycjonowania jest
niedostepny. W trybie Attitude dron nie potrafi okresli¢ swojej pozycji i dlatego warunki otoczenia maja
duzy wptyw na lot. Czynniki srodowiskowe, takie jak wiatr moze spowodowac obrét w poziomie, co stwarza
ryzyko wypadku, w szczegdInosci podczas lotu w pomieszczeniach lub ograniczonych przestrzeniach. Jezeli
dron przejdzie w tryb Attitude, natychmiast wyladuj w bezpiecznym miejscu, aby uniknaé wypadku.

Q Wskaznik statusu drona miga powoli na zétto, gdy dron pracuje w trybie Attitude.




TELLO

Wskaznik statusu drona

Wskaznik statusu drona Tello informuje o statusie systemu kontroli lotu i akumulatora. Wskaznik statusu znaj-
duje sie na przodzie drona, obok kamery, jak wida¢ na rysunku ponizej. Znaczenie sekwencji wskaznika statu-

su drona mozna odczytac z tabeli ponizej.

Wskaznik statusu drona

Kolor
Statusy normalne

zielony i z6tty

Zielony

Z6tty

Statusy tadowania
Niebieski
Niebieski
Niebieski
Statusy ostrzegawcze

26ty
Czerwony
Czerwony
Czerwony

Na przemian czerwony,

Sekwencja

Miga

Miga dwukrotnie
cyklicznie

Miga powoli

Swieci
Miga powoli
Miga szybko

Miga szybko
Miga powoli
Miga szybko
Solid

Status drona

Uruchamianie i sprawdzanie

systemu

System wizyjnego pozycjonowania

jest aktywny

System wizyjnego pozycjonowania

jest niedostepny, dron pracuje w trybie
Attitude

Ukorczenie tadowania
tadowanie
Btad tadowania

Utrata sygnatu kontroli

Niski poziom akumulatora
Krytycznie niski poziom akumulatora
Bfad krytyczny




TELLO

System wizyjnego pozycjonowania

System wizyjnego pozycjonowania pomaga dronowi utrzymac obecna pozycje. Z pomoca systemu wizyjnego
pozycjonowania Tello moze zawisnaé precyzyjniej w miejscu i lata¢ w pomieszczeniach oraz na zewnatrz przy
bezwietrznych warunkach. Gtéwne elementy systemu wizyjnego pozycjonowania to kamera i modut podczer-
wieni 3D znajdujacy sie na spodzie drona.

Vision
Positioning
System

Korzystanie z systemu wizyjnego pozycjonowania

System wizyjnego pozycjonowania jest aktywowany automatycznie, gdy dron jest wtaczony. Nie ma koniecz-
nosci wykonywania dodatkowych dziatan. System wizyjnego pozycjonowania dziata prawidtowo jedynie, gdy
dron znajduje sie na wysokosci 0,3 do 10 m, a funkcjonuje najlepiej na wysokosci 0,3 do 6 m. Jezeli dron jest
na wysokosci poza tym zakresem, nalezy zachowac szczeg6lng ostrozno$¢ podczas lotu.

(((c E

A » Dziatanie systemu wizyjnego jest zalezne od powierzchni, nad ktérg leci dron. Dron automatycznie
przechodzi na tryb Attitude, system wizyjnego pozycjonowania jest niedostepny. W trybie Attitude
dron nie jest sie w stanie samoczynnie pozycjonowa¢ Zachowuj szczegdlng ostrozno$¢ w sytuacjach
wymienionych ponizej, gdyz mogga spowodowac przejscie drona w tryb Attitude:

a. Lecac z wysoka predkoscig na wysokosci ponizej 0,5 m.

b. Lecac nad monochromatycznymi powierzchniami (tzn. catkowicie czarna, biata, czerwona itd.)
¢. Lecac nad powierzchnig silnie odbijajacg $wiatto.

d. Lecac nad wodg lub innymi przezroczystymi powierzchniami.

e. Lecac nad poruszajacymi sie powierzchniami lub obiektami.
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f. Lecac w miejscu, gdzie o$wietlenie zmienia sie czesto lub gwattownie.

g. Lecac nad ekstremalnie ciemnymi (< 10 luksdw) lub jasnymi (> 100 000 luksédw) powierzchniami
lub w strone jasnych zrodet $wiatta (np. promieni stonecznych)

h. Lecac nad powierzchnig bez wyraznych wzoréw lub faktury.

i. Lecac nad powierzchniami z powtrzajgcymi sig, identycznymi wzorami lub fakturg (np. kafelki).

j. Lecac nad matymi i cienkimi obiektami (np. galeziami lub liniami energetycznymi).

k. Lecac z predkoscig ponad 18 km/h na wysokosci 1 m lub nizszej.

System wizyjnego pozycjonowania moze nie by¢ w stanie rozpozna¢ wzoréw na podtozu w bardzo

ciemnych (< 100 lukséw) warunkach. Nie startuj, jezeli aplikacja wy$wietli komunikat ostrzegawczy,

informujacy o zbyt ciemnym otoczeniu.

« Utrzymuj kamery i czujniki w czystosci. Kurz lub inne zanieczyszczenia moga wptyna¢ negatywnie na .
ich skutecznos¢.

Tryby inteligentnego lotu

Tello posiada tryby Bounce, 8D Flips, Throw & Go, Up & Away i EZ Shots. Przed korzystaniem z trybo inteli-
gentnego lotu, upewnij sig, ze akumulator jest przynajmniej do potowy natadowany. Nacisnij @ w aplikacji
Tello, a nastepnie wybierz tryb.

Bounce mode - tryb skokéw

W trybie Bounce dron lata automatycznie do gory i na dét na wysokosci od 0,5 do 1,2 m nad ptaska powierz-
chnia. Jezeli dron wykryje obiekt pod sobg (np. twoja reke), to zwiekszy putap lotu i powréci do lotu do gory i

na dot.

Korzystanie z trybu Bounce

1.

Nacisnij przycisk zasilania jednokrotnie, aby wytgczy¢ drona. Uruchom aplikacje Tello

i nacisnij (%) , aby wystartowac.

Nacisnij @) i wybierz Bounce mode. Przeczytaj wyswietlone informacje i wybierz Start. Dron

rozpocznie lot w gore i w dét.

Wyprostuj reke i potéz otwartg dtor w odlegtosci 30 cm lub wigkszej ponizej drona. Dron W—

zwiekszy putap lotu, a potem powrdci do lotu w gére i w dot.

Nacisnij @ w aplikacji Tello w dowolnym momencie, aby opusci¢ tryb Bounce.

A

Upewnij sig, ze posiadasz wystarczajacg przestrzen do lotéw w trybie Bounce. Nalezy zapewni¢ dronowi
przynajmniej 2 m wolnego miejsca dookota w poziomie i 3 m nad dronem.

Przed korzystaniem z trybu Bounce upewnij sie, ze wskaznik statusu drona miga cyklicznie na zielono
dwukrotnie, sygnalizujac, ze system wizyjnego pozycjonowania jest dostepny.

W trybie Bounce upewnij sie, ze twoja reka jest wyprostowana, a dfor ptaska. NIE nalezy tapac
drona. Odlegtos$¢ pomiedzy dtonig i dronem powinna wynosi¢ przynajmniej 30 cm.

Uwazaj na potencjalne przeszkody w twoim otoczeniu (w szczegdlnosci z tytu, z lewej i z prawej strony
drona) i unikaj ich, aby zapobiec wypadkom.

Badz przygotowany, aby przeja¢ kontrole nad dronem poprzez nacisniecie ® w aplikacji Tello i wyjs-
cie z trybu Bounce w razie koniecznosci.

Badz bardzo ostrozny podczas lotéw w ciemnych (<300 lukséw) i jasnych (>10000 lukséw) warunkach.
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8D Flips - obroty 8D
W trybie 8D Flips dron obraca sie automatycznie w jednym z o$miu kierunkéw.

Korzystanie z trybu 8D Flips

1. Nacisnij przycisk zasilania raz, aby wtaczy¢ drona. Uruchom aplikacje Tello i nacisnij @, aby wystartowac.
2. Nacisnij @) i wybierz 8D Flips. Przeczytaj wy$wietlone informacje i wybierz Start.

B2

3. Przesun palcem po ekranie w odpowiednim polu w aplikacji. Dron obrdci sie w strone ruchu twojego palca.

4. Nacisnij ® w aplikacji Tello w dowolnym momencie, aby opuscic tryb 8D Flips.

A

Upewnij sig, ze posiadasz wystarczajacg ilos¢ miejsca do lotéw w trybie 8D Flips. Nalezy zapewni¢
dronowi przynajmniej 2 m wolnego miejsca dookota w poziomie i 3 m nad dronem.

Przed korzystaniem z trybu 8D Flips upewnij sie, ze wskaznik statusu drona miga cyklicznie na
zielono dwukrotnie, sygnalizujac, ze system wizyjnego pozycjonowania jest dostepny.

W trybie 8D Flips odlegtos pomiedzy dronem a tobg powinna wynosi¢ przynajmniej 1 m.

Uwazaj na potencjalne przeszkody w twoim otoczeniu (W szczegdlnosci z tytu, z lewej i z prawej
strony drona) i unikaj ich, aby zapobiec wypadkom.

Badz przygotowany, aby w razie koniecznosci przejaé kontrole nad dronem poprzez nacisniecie ®
w aplikacji Tello.

Bad? bardzo ostrozny podczas lotu w niekorzystnych warunkach oswietleniowych (jasno$¢ <300 luk-
sOW lub >10000 lukséw)

Throw & Go

Throw & Go umozliwia uruchomienie drone poprzez fagodne wyrzucenie go w powietrze.

Korzystanie z trybu Throw & Go

1. Nacisnij przycisk zasilania raz, aby wtaczyé drona.
2. Naciénij@) i wybierz Throw & Go.
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3.
4,

Umies¢ drona na dtoni.

Przeczytaj komunikaty ostrzegawcze i nacisnij (&) , aby wystartowa¢. Smigta zaczng obracac sie powoli.
tagodnie rzu¢ dronem do géry i od siebie, utrzymujac drona w poziomie podczas rzutu. Smigta zaczng sie o-
bracac szybciej i dron automatycznie zawisnie w miejscu. Smigta zatrzymuajg sie, jezeli nie rzucisz dronem
W Ciggu 5 sekund od rozpoczecia powolnego ruchu obrotowego $migiet.

A

Korzystaj z funkcji Throw & Go tylko na otwartej przestrzeni i upewnij sie, ze na trasie lotu nie
ma ludzi, zwierzat i innych przeszkdd.

Nie mozna uzywac funkcji Throw & Go po starcie drona.

Zachowaj 0stroznos$¢ przy uzywaniu funkcji Throw & Go i upewnij sie, ze palce znajdujg sie z dala od
smigiet, gdy kreca sie powoli przed rzutem.

Trzymaj drona w poziomie i tagodnie rzué¢ drona do géry i od siebie poziomo. Nie rzucaj dronem z
predkoscia wigksza niz 2 m/s. Nie rzucaj drona pod katem wigkszym niz 20° do pozycji poziomej i nie
doprowadzaj do obrotu drona po rzucie.

Przed korzystaniem z Throw & Go upewnij sie, ze wskaznik statusu drona miga cyklicznie 2 razy na
zielono, co wskazuje, ze system pozycjonowania wizyjnego jest dostepny.

Uwazaj na potenacjlne przeszkody w otoczeniu (w szczegdlnosci z tytu, po lewej i po prawej stronie
drona) i unikaj ich, aby zapobiec wypadkom.

Bad? bardzo ostrozny podczas lotu w niekorzystnych warunkach o$wietleniowych (jasnos¢ <300 luk-
sOw lub >10000 luksow).

EZ Shots

Korzystanie z trybu 360

W trybie 360 dron nagrywa krétkie wideo, obracajac sie wokét wtasnej osi o 360°.

1.
2.

Naciénij przycisk zasilania raz, aby wtaczy¢ drona. Uruchom aplikacje Tello i naciénij (&) , aby wystartowaé
Nacisnij @ i wybierz 360. Przeczytaj wyswietlone informacje i wybierz Start.

Dron automatycznie obréci sie wokét wtasnej osi o 360°, nagrywajac wideo. Naciéni (»), aby przejé¢
do wideo.

Dron opusci tryb 360 po ukoriczeniu nagrywania. Mozesz réwniez nacisna¢ (X) w aplikacji Tello, aby opus-
Ci¢ tryb 360 w dowolnym momencie.

A * Upewnij sie, ze posiadasz wystarczajacg ilos¢ miejsca do uzywania trybu 360. Konieczne jest co naj-

niej 2 m wolnego miejsca z wszystkich stron.

* Przed korzystaniem z trybu circle, upewnij sig, ze wskaznik statusu drona miga cyklicznie 2 razy na
zielono, co wskazuje, ze system pozycjonowania wizyjnego jest dostepny.

« Uwazaj na potenacjlne przeszkody w otoczeniu (w szczegdlnosci z tytu, po lewej i po prawej stronie
drona) i unikaj ich, aby zapobiec wypadkom.

* BadzZ przygotowany, aby w razie koniecznosci przeja¢ kontrole nad dronem poprzez naci$niecie ®
w aplikacji Tello.

e Bad? bardzo ostrozny podczas lotu w niekorzystnych warunkach oswietleniowych (jasno$¢ <300 luk-
sOw lub >10000 lukséw)

10
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Korzystanie z trybu Circle

W trybie Circle dron wykonuje krétkie wideo, lecac w kétko.

1. Nacisnij przycisk zasilania raz, aby wtaczy¢ drona. Uruchom aplikacje Tello i nacisnij @ , aby wystartowac.
2. Nacisnij @ i wybierz 8D Flips. Przeczytaj wyswietlone informacje i wybierz Start.

o

3. Dron bedzie leta¢ wokdt punktu znajdujacego sie ok. 2 m przed przodem drona, jednoczes$nie nagrywajac
wideo.

4. Dron opusci tryb Circle po ukoriczeniu nagrywania. Mozesz réwniez nacisna¢ przycisk(X) w aplikacji Tello
w dowolnym momencie, aby opusci¢ tryb Circle.

A * Upewnij sig, ze posiadasz wystarczajaca ilo$¢ miejsca do uzywania trybu circle. Konieczne jest przy-

najmniej 2 m wolnego miejsca z przodu drona i przynamniej 3 metra pod i nad dronem.

» Przed korzystaniem z trybu circle, upewnij sig, ze wskaznik statusu drona miga cyklicznie 2 razy na
zielono, co wskazuje, ze system pozycjonowania wizyjnego jest dostepny.

e Uwazaj na potenacjlne przeszkody w otoczeniu (w szczegdlnosci z tytu, po lewej i po prawej stronie
drona) i unikaj ich, aby zapobiec wypadkom.

« BadiZ przygotowany, aby w razie koniecznosci przejg¢ kontrole nad dronem poprzez nacisnigcie ®
w aplikacji Tello.

e Badz bardzo ostrozny podczas lotu w niekorzystnych warunkach oswietleniowych (jasnos¢ <300 luk-
sOw lub >10000 lukséw)

Korzystanie z Up & Away
W trybie Up & Away dron nagrywa krétkie wideo, jednoczesnie lecac do gory i do tytu.

1. Nacisnij raz przycisk zasilania, aby wtaczy¢ drona. Uruchom aplikacje Tello i nacisnij @ , aby wystartowac.
2. Tap @) and then select Up & Away. Read the information prompt and then select Start.

3. Dron nagra krotkie wideo, lecac do géry i do tytu.
4. Dron opusci tryb Up & Away po ukoriczeniu nagrywania. Mozesz réwniez nacisna¢ przycisk@w aplikacji
w dowolnym momencie, aby opusci¢ tryb Up & Away.

11
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A « Upewnij sie, ze posiadasz wystarczajacg ilos¢ miejsca do uzywania trybu Up & Away. Konieczne jest

przynajmniej 6 m wolnego miejsca za dronem i przynamniej 1 metr nad dronem.

« Przed korzystaniem z trybu Up & Away, upewnij sig, ze wskaznik statusu drona miga cyklicznie 2 ra-
zy na zielono, co wskazuje, ze system pozycjonowania wizyjnego jest dostepny.

« Uwazaj na potenacjlne przeszkody w otoczeniu (w szczegdlnosci z tytu, po lewej i po prawej stronie
drona) i unikaj ich, aby zapobiec wypadkom.

e Bad?Z przygotowany, aby w razie koniecznosci przeja¢ kontrole nad dronem poprzez nacisniecie ®
w aplikacji Tello.

e Bad? bardzo ostrozny podczas lotu w niekorzystnych warunkach oswietleniowych (jasnos¢ <300 luk-
sow lub >10000 lukséw)

Smigta
Tello korzysta ze $migiet 3044P. Istniejg dwa warianty modelu $migiet 3044P, ktdre sg zaprojektowane, aby

obraca¢ sie w innych kierunkach. Obecnos¢ lub brak oznaczen na $migle informuje o typie $migta i jedno-
czesnie na ktére $migta nalezy je przymocowad.

Montaz smigiet
Zamontuj oznakowane $migta na silnikach z oznakowanymi nogami podwozia. Zamontuj nieoznakowane $mig-
fa na silnikach z nieoznakowanymi nogami podwozia.

Podczas montazu upewnij sie, ze luka pomiedzy nakretka a silnikiem nie jest wieksza niz konieczna do wtozenia
klucza do zdejmowania $migiet.

12
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Demontaz smigiet

Umies$¢ klucz pomiedzy nakretka $migta a silnikiem. Przytrzymaj silnik podczas demontazu sSmigta.

& e Zawsze zdejmuj Smigta za pomoca klucz do zdejmowania $migiet. Nie zdejmuj $migiet recznie, jako
ze takie dziatanie moza doprowadzi¢ do uszkodzenia silnikdw lub powaznych obrazen ciata.
e Aby uniknaé urazéw, trzymaj sie w bezpiecznej odlegtosci od obracajgcych sie $Smigiet i silnikow.
e Korzystaj jedynie z oryginalnych $migiet i nie mieszaj typdw Smigiet.
e Upewnij sie, ze $migita i silniki sg zainstalowane pewnie i prawidtowo przed kazdym lotem.
e Upewnij sie, ze wszystkie $migta s w dobrym stanie przed kazdym lotem. Nie korzystaj ze starych,
uszczerbionych lub ztamanych $migiet.

Ostony smigiet

Ostony $migiet Tello stuzg do zmniejszenia ryzyka obrazen i uszkodzen wynikajacych z kolizji
resulting from accidental collisions with Tello aircraft.

Montaz oston $migiet

Zamontuj kazdg ostone na nodze podwozie pod silnikami. Doci$nij kazdg ostone, aby otoczyta podwozie.
Upewnij sie, ze ustyszysz klikniecie, ktére sygnalizuje, ze ostony zostaty zainstalowane prawidtowo, a wystajg-
ce czesci podwozia pasujg do wyztobien na ostonach.

(
5 </
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TELLO

Demontaz oston $migiet

Aby zdja¢ ostone $migta, utéz swéj palec i kciuk w sposéb pokazany na rysunku ponizej, a nastepnie tagodnie
obré¢ krawedz wystajaca z ostony w miejscu, w ktérym otacza podwozie.

\

A Nie uzywaj nadmiernej sity podczas zdejmowania oston, aby uniknaé uszkodzenia ramion drona lub
urazow ciata.

Akumulator

Tello posiada akumulator o pojemnosci 1100 mAh i napieciu 3,8 V z funkcjg ochrony fadowania/roztadowania.

& Nataduj akumulator do petna przed kazdym lotem.

Funkcje akumulatora

1. Zabezpieczenie przed nadmiernym prgdem/nadmiernym napieciem: Akumulator przerwie tadowanie, gdy
wykryje nadmierny prad/napiecie.

2. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: Akumulator przerwie roztadowywanie, aby zapobiec
nadmiernemu roztadowaniu.

3. Zabezpieczenie zwarciowe: Automatycznie odcina zasilanie po wykryciu zwarcia obwodu.

A Uzytkownik jest catkowicie odpowiedzialny za sposéb korzystania z urzadzenia. Przeczytaj wskazowki
bezpieczenstwa przed uzyciem Tello.

Instalacja akumulatora

W16z akumulator do drona, zgodnie z rysunkiem ponizej. Upewnij sig, ze akumulator jest bezpiecznie zainsta-
lowany w urzadzeniu.

Pociggnij akumulator, aby wyja¢ go z drona.

14



TELLO

tadowanie akumulatora

Aby w petni natadowaé akumulator podtgcz gniazdo micro USB do drona do zasilacz USB (brak w zestawie)
za pomoca zwyktego kabla micro USB.

Czas tadowania: ok. 1 godzina 30 minut

Wskaznik statusu drona miga powoli na niebiesko podczas tadowania. Akumulator jest w petni natadowany,
gdy wskaznik statusu drona zacznie $wieci¢ na niebiesko. Odtacz zasilacz USB, gdy akumulator jest w petni
natadowany.

/N = Zawsze korzystaj z certyfikowanego zasilacz USB z pradem znamionowym 1,5 A i napieciem 5V lub
Wyzszym.

e Upewnij sig, ze dron jest wytaczony przed rozpoczeciem tadowania. Dron nie moze byé by¢ fadowa-
ny, gdy jest wtaczony.

e NIE WOLNO tadowa¢ akumulatora natychmiast po ukoriczeniu lotu, poniewaz temperatura akumu-
latora moze by¢ zbyt wysoka. Przystap do fadowania akumulatora dopiero, gdy ostygnie do tempe-
ratury pokojowe;j.

e Nataduj akumulator w zakresie temperatur 5° do 45°C. Idelnay temperatura tadowania wynosi od
22° do 28°C

Q Przed wniesieniem akumulatora na poktad samolotu nalezy roztadowac go do poziomu 30% lub nizsze-
go. Roztadowanie akumulatora nastepuj poprzez latanie dronem.

Sprawdzanie poziomu akumulatora

Naci$nij przycisk zasilania jednokrotnie, aby wtaczy¢ drona. Uruchom aplikacje Tello i sprawdz poziom akumula-
tora w aplikacji.

Kamera

Kamera Tello wykonuje 5-megapikselowe zdjecia i wideo 720p. Elektroniczna stabilizacja obrazu w Tello umo-
Zliwia uzyskiwanie ostrego i czystego obrazu za kazdym razem. Zdjecia i wideo mozna oglada¢ w aplikacji Tello
i skopiowac do folderu na swoim urzadzeniu mobilnym.

15



Aplikacja Tello

Uzyj aplikacji Tello do kontroli kamery i innych funkcji drona. Aplikacja stuzy do konfiguracji drona, przeglada-
dania twoich zdjec i filmoéw i kopiowania twoich plikéw do folderéw na swoim urzgdzeniu mobilnym.

taczenie z dronem

WHhacz tgcznos¢ Wi-Fi na swoim urzgdzeniu mobilnym i wybierz sie¢ TELLO-XXXXXX. Potgczenie zostato nawig-
zane, gdy na ekranie urzadzenia mobilnego wyswietlany jest obraz na zywo z kamery.

Widok z kamery

1.
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Automatyczny start / ladowanie

Nacisnij @ , aby automatycznie wystartowacé. Nacisnij @ , aby automatycznie wylgdowad.

Dron posiada 2 automatyczne tryby lgowania - Tap to Land i PalmLand (ladowanie na dtoni). W Tap to Land
dron wyladuje automatycznie. Uzywajac PalmLand, umies¢ dtori pod swoim dronem, a nastepnie nacisnij,
aby potwierdzi¢ i dron wylagduje na twojej dtoni i zatrzyma silniki.

& Laduj jedynie na ptaskiej powierzchni. Nie laduj nad wodg, trawg lub piaskiem. Korzystaj¢ z funk-
cji PalmLANd, upewnij sie, ze twoja dton jest otwarta i znajduje sie tuz pod dronem.

. Tryby inteligentnego lotu

Nacisniij @, aby wybrac tryby inteligentnego lotu.

. Ustawienia

Nacisnij @, aby przejs¢ do ekranu ustawien. Mozesz zmieni¢ predkos¢ lotu, ustawienia VR, Wi-Fiidraz-
kéw Bluetooth.

Domyslnie Tello nie posiada hasta Wi-Fi. Mozesz ustawi¢ hasto i zmieni¢ nazwe sieci (SSID). Aby zresetowaé
nazwe sieci i hasto do ustawiern domysinych, uruchom drona oraz nacis$nij i przytrzymaj przycisk zasilania
przez 5 sekund. Tello zrestartuje sie automatycznie.



TELLO

W zaktadce More mozna znalez¢ poradnik dla poczatkujacego, ustawienia jednostek miary, jakosci zdjeé,
ostrzezenia niskiego poziomu akumulatora, a takze skonfigurowa¢ ustawienia drazkdw. Nacisnij B , aby
skalibrowac IMU lub $rodek ciezkosci badz sprawdzi¢ informacje dotyczace wersji oprogramowania.

4. Poziom akumulatora
m 60%\\ySwietla biezacy poziom akumulatora.

5. Status Wi-Fi
= Wyswietla biezacy status potgczenia Wi-Fi.

6. Status Bluetooth
)B Wyswietla biezgcy status potaczenia Bluetooth.

7. Predkos¢ lotu
s3m/s Wyswietla biezaca predkos¢ drona w poziomie.

8. Putap lotu
H3m Wyswietla odlegtos¢ drona od powierzchni znajdujacej sie pod nim.
9. Odtwarzanie
Nacisnij @ , aby przej$¢ do zaktadki odtwarzania i przegladac zdjecia i wideo natychmiast po ich wykonaniu.
10. Przetacznik foto/wideo
Nacisnij {'} , aby przetaczaé pomiedzy trybami wykonywania zdjec i nagrywania wideo.

11. Przycisk migawki / nagrywania
Tap @ /@ to start shooting photos or recording video.

12. Wirtualne drazki
Korzystaj z wirtualnych drazkéw do sterowania dronem. Dwa tryby (Mode 1 i 2) sg dostepne. Trybem do-
myslnym jest Mode 2.

Sterowanie dronem

Wirtualne drazki stuza do kontroli orientacji drona (o$ yaw), lotu do przodu/do tytu (o$ pitch), putapu (throttle)
i lotu w lewo/w prawo (0$ roll). Funkcje kazdego wirtualnego drazka jest okreslana poprzez wybor trybu pracy
drazka. Dwa tryby (Mode 1 i 2) s dostepne. Trybem domyslnym jest Mode 2.

W obu trybach Tello zawisnie w miejscu ze statg orientacjg po wysrodkowaniu wirtualnych drazkdw. Wychyle-
nie drazka z pozycji centralnej spowoduje ruch drona w sposéb opisany na nastepnej stronie.
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TELLO

Mode 1
Lewy drazek Przéd I Prawy drazek Géra
N\
v !
Tyt
« \ - l )
Lewo Prawo Obrét Obrot
w lewo W prawo
Mode 2
Lewy drazek Prawy drazek Przéd
Gora
N\
v
D6t
Obrot Obrét Lewo Prawo
wlewo  wprawo
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TELLO

Rysunek ponizej objasnia sposéb korzystania z wirtualnych drazkdw.

Wirtualne drazki (Mode 2) Uwagi

Poruszanie lewym drazkiem w gore i w d6t zmienia putap drona. Przesun
drazek w gore, aby sie wzniesé¢ i w dot, aby obnizy¢ putap. Im bardziej
drazek jest wychylony z pozycji centralnej, tym szybciej dron zmieni pu-
fap. Zawsze przesuwaj drazek ostroznie, aby zapobiec nagtym zmianom
wysokosci.

Lewy drazek

)

Poruszanie lewym drazkiem w lewo lub w prawo zmienia orientacje
Lewy drazek drona. Przesuri drazek w prawo, aby obréci¢ drona zgodnie z ruchem
wskazowek zegara i w lewo, aby obrdci¢ w drugg strone. Im bardziej
drazek wychylony jest z pozycji centralnej, tym szybciej dron sie obréci.

@

Prawy drazek Poruszanie prawym drazkiem do géry i na d6t zmienia przechylenie drona.
Przesun drazek do gory, aby lecie¢ do przodu i na dét, aby lecie¢ do tytu. Im
bardziej drazek jest wychylony z pozycji centralnej, tym szybciej porusza
sie dron.

)

Prawy drazek Przesuniecie prawego drazka w lewo lub w prawo po- woduje przechylenie
drona w lewo lub w prawo. Prze- suri drazek w lewo lub w prawo, aby lecie¢
w lewo lub w prawo.

&

& » Teren poza biatymi kotami réwniez odpowiada na komendy sterowania.
« Tello jest obecnie kompatybilne z certyfikowanymi nadajnikami Gamesir i Apple MFi. Wirtualne draz-
ki s3 niedostepne po uzyskaniu potaczenia z nadajnikiem przez Bluetooth.
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Lot

Upewnij sig, ze wszystkie lotu s3 wykonywane w pomieszczeniach lub na otwartej przestrzeni bez wiatru. Wy-
sokosé lotu jest ograniczona do 10 m, a odlegtos¢ lotu do 100 m. Wykonaj prosty lot testowy przy pierwszym
uruchomieniu drona.

Warunki otoczenia podczas lotu

1. Nie korzystaj z drona w trudnych warunkach pogodowych m.in. wietrze przekraczajacym, w podmuchach,
10 m/s, opadach $niegu, deszczu i mgle.

2. Lataj tylko na otwartej przestrzeni, gdzie mozesz zachowa¢ odlegto$¢ przynajmniej 10 m od przeszkdd, lu-
dzi, budynkéw, infrastruktury publicznej, drzew i akwenéw wodnych podczas lotu.

3. Nie lataj dronem w terenie, gdzie wystepuja nagte zmiany poziomu grunu (np. ze $rodka budynku na zew-
natrz). W innym wypadku system wizyjnego pozycjonowania moze nie dziata¢ poprawnie i wptyng¢ na
bezpieczenstwo lotu.

4. Dziatanie drona i akumulatora jest zalezne od czynnikéw srodowiskowych takich jak gestos¢ powietrza
i temperatura. Zachowaj szczegdlng ostroznos¢ podczas lotu na wysokosci wiekszej niz 1000 m n.p.m.,
gdyz dron i akumulator moga wéwczas dziata¢ wadliwie.

5. Nie uzywaj drona w poblizu wypadkdw, pozaru, eksplozji, powodzi, tsunami, lawin, osunie¢ i trzesien ziemi,
duzej ilosci kurzu lub burz piaskowych.

6. Aby unikna¢ zaktdcen, pomiedzy twoim urzgdzeniem mobilnym i innymi urzadzeniami bezprzewodowy-
mi, wytacz te urzadzenie podczas lotu.

7. Nie lataj w miejscach, gdzie moga wystgpic zaktécenia magnetyczne lub radiowe np. blisko hotspotéw
Wi-Fi, routeréw, urzadzen Bluetooth, linii wysokiego napiecia, stacji przekaznikowych wysokiego napiecia,
bazowych stacji mobilnych lub wiezu transmisyjnych. Latanie na terenach, gdzie zaktécenia moga ut-
trudni¢ komunikacje pomiedzy dronem i nadajnikiem moze spowodowac btedny odczyt orientacji lotu
i problemy z doktadnoscig lokalizacji, a takze doprowadzi¢ do utraty kontroli nad dronem. Zaktécenia mo-
g3 réwniez doprowadzi¢ do btedéw transmisji obrazu.

Zgodnosé z przepisami

Aby zapobiec powaznym obrazoniom i uszkodzeniom mienia, przestrzegaj lokalnych przepiséw i regulacji pod-
czas lotu. Wiecej informacji we wskazéwkach bezpieczenstwa dt. Tello.

Lot testowy

Wykonaj lot testowy przy pierwszym locie dronem:

Umies¢ drona na ptaskiej powierzchni z akumulatorem skierowanym w twojg strone.
Uruchom drona.

Uruchom aplikacje Tello i przejdz do widoku z kamery.

Uzyj automatycznego startu.

Uzyj wirtualnego joystika do sterowania dronem.

Uzyj automatycznego ladowania.

Wytacz drona.

N o g~ wbdh e
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Aktualizacja oprogramowania

Kiedy potaczysz sie z aplikacja Tello, otrzymasz informacje czy aktualizacja oprogramowania jest dostepna.

Aby rozpocza¢ aktualizacje, podtacz urzadzenie mobilne do internetu i postepuj wg instrukcji na ekranie.

/\ = Aktualizacje oprogramowania zajmuja ok. 5 minut.
* Przed wykonaniem aktualizacji akumulator musi by¢é natadowany co najmniej do potowy.

Specyfikacja

Dron (Model: TLW004)

Weight (including Propeller Guards)

Maks. predkos¢
Maks. czas lotu
Temperatura operacyjna

Czestotliwos¢ operacyjna

Nadajnik (EIRP)

Kamera

Maks. rozmiar zdjec¢
Tryby nagrywania video
Format video
Akumulator
Pojemnos¢

Napiecie

Typ akumulatora
Energia

Masa netto

Zakres temperatury tadowania

Maks. moc tadowania

874

28,8 km/h

13 minut (bezwietrznie ze statg predkoscia 15 km/h)
0°-40°C

2,4 -2,4835 GHz

20 dBm (FCC)
19 dBm (CE)
19 dBm (SRRC)

2592x1936
HD: 1280x720 30p
MP4

1100 mAh
38V

LiPo

4,18 Wh
25+2 g
5°-45°C
now

Informacje posprzedazowe

Odwiedz https://www.ryzerobotics.com/support , aby dowiedzieé sie o polityce posprzedazowej, ustugach

naprawczych i wsparciu technicznym.

0
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Ryze Tech Support
http://www.ryzerobotics.com/support

Tresc instrukcji moze ulec zmianie

Pobierz najnowszg wersje z
http://www.ryzerobotics.com
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