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Instrukcja obstugi



Gratulujemy zakupu robota sprzatajgcego ECOVACS ROBOTICS WINBOT! Mamy nadzieje, ze przez diugie lata bedziesz czerpat satysfakcje z jego
uzytkowania. Liczymy, ze twdj nowy robot pomoze ci utrzymac¢ dom w czystosci oraz pozwoli przeznaczy¢ cenny czas na inne zajecia.

Zyj inteligentnie. Ciesz sie zyciem.

W razie problemdw, ktére nie zostaly opisane w niniejszej instrukeji, skontaktuj sie z centrum obstugi klienta, by technik mégt poméc ci je rozwigzac
i odpowiedziat na twoje pytania.

Wiecej informacji znajdziesz na oficjalnej stronie internetowej ECOVACS ROBOTICS: www.ecovacs.com

Producent zastrzega sobie prawo do zmian technologicznych i/lub konstrukcyjnych w celu nieustannego ulepszania produktu.

Dziekujemy za wybér urzadzenia WINBOT!



Wazne wskazdéwki dotyczace bezpieczenstwa

WAZNE WSKAZOWKI DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA

Podczas korzystania z urzadzenia elektrycznego
nalezy zawsze przestrzega¢ podstawowych zasad
ostroznosci, w tym:

PRZED UZYCIEM TEGO URZADZENIA
PRZECZYTAJ WSZYSTKIE INSTRUKCJE
ZACHOWAJ TE INSTRUKCJE

1. Z opisywanego urzadzenia moga korzystac
osoby o obnizonej sprawnosci fizycznej, sen-
sorycznej, umystowej lub bez odpowiedniej
wiedzy i doswiadczenia, jezeli zostaty podda-
ne nadzorowi lub szkoleniu dotyczagcemu ko-
rzystania z urzadzenia w sposéb bezpieczny
i rozumiejg zagrozenia z nim zwigzane. Dzie-
ciom nie wolno bawic sie tym urzadzeniem.

2. Nie korzystaj z urzadzenia w bardzo gora-
cych, zimnych lub wilgotnych pomieszcze-
niach (ponizej 0°C/32°F, powyzej 40°C/104°F,
powyzej 65% wilgotnosci). Urzadzenie moze
by¢ uzyte do czyszczenia zewnetrznych szyb,
jesli jest prawidtowo przymocowane do po-

destu bezpieczenstwa, nie wieje silny wiatr,
ani nie pada deszcz lub $nieg.

. Nie pozostawiaj Urzadzenia bez nadzoru

podczas pracy.

. TYLKO do uzytku domowego. Nie nalezy ko-

rzysta¢ z urzgdzenia w $rodowisku zewnetrz-
nym, komercyjnym ani przemystowym.

. Nie uzywaj Urzadzenia na popekanych szy-

bach, szybach z przymocowanymi plakatami
lub odstajgcymi punktami.

. Urzadzenie nalezy wykorzystywac wytacznie

w sposéb opisany w niniejszej instrukgeji. Na-
lezy uzywac tylko akcesoriéw zalecanych lub
sprzedawanych przez producenta. Korzystaj
wytgcznie z tadowalnej baterii i zasilacza do-
starczonego w zestawie.

. Nalezy upewnic¢ sig, ze napigcie zasilania od-

powiada napieciu zasilania oznaczonemu na
zasilaczu.

. Nie uzywaj urzadzenia na oknie oscieznico-

wym z ramka mniejszg niz 5 mm (0,2 cala).

. Nie uzywaj urzadzenia na mokrych lub ttu-

stych oknach.

;



Wazne wskazdéwki dotyczace bezpieczenstwa

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

:

Przechowuj urzgdzenie z dala od ciepfa i ma-
teriatow tatwopalnych.

Nie korzystaj z urzadzenia jedli nie przykleja
sie mocno do szkta lub ma widoczne oznaki
uszkodzenia.

Aby zmniejszy¢ ryzyko porazenia pradem
elektrycznym, nie wolno wkfadaé urzadzenia
do wody lub jakiejkolwiek innej cieczy. Nie
umieszczaj ani nie przechowuj urzadzenia w
miejscu, w ktérym mogtoby spas¢ lub zostac
wciggniete do wanny lub umywalki.

Nie wolno dotyka¢ wtyczki lub urzadzenia
mokrymi rekami.

Nie faduj urzadzenia w bardzo wysokich lub w
bardzo niskich temperaturach. Moze to mie¢
wptyw na trwatosé baterii.

Podczas tadowania urzadzenia nie umieszczaj
go na innych urzadzeniach elektrycznych i
trzymaj z dala od ognia i ptyndéw.

Uwazaj, aby nie uszkodzi¢ przewodu zasilaja-
cego. Nie nalezy ciggna¢ ani niesc urzadzenia
za przewdd zasilajacy, uzywaé przewodu zasi-
lajgcego jako uchwytu, ani naktadac na niego
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obciazen. Przewdd zasilajacy nalezy trzymad z
dala od gorgcych powierzchni.

Nie nalezy korzystaé z urzadzenia z uszkodzo-
nym przewodem zasilajgcym lub gniazdem.
Nie uzywaj urzadzenia, jesli nie dziata prawi-
dfowo, zostato upuszczone, uszkodzone lub
weszto w kontakt z wodg. Muszg zostaé na-
prawione przez producenta lub jego przed-
stawiciela w celu unikniecia zagrozenia.

Jesli przewdd zasilajacy jest uszkodzony,
musi zosta¢ on wymieniony przez producenta
lub jego przedstawiciela, aby unikna¢ niebez-
pieczenstwa.

Przed czyszczeniem lub konserwacjg urzadze-
nia nalezy wyja¢ wtyczke z gniazdka.

Nie odfgczaj zasilacza, ciggnac za przewdd
zasilajacy.

Wymiana akumulatora musi zostaé przepro-
wadzona przez producenta lub jego przed-
stawiciela w celu unikniecia zagrozenia.
Akumulator nalezy wyja¢ i wyrzuci¢ zgodnie
z lokalnymi przepisami przed utylizacja urza-
dzenia.



Wazne wskazdéwki dotyczace bezpieczenstwa
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Urzadzenie nalezy odfagczy¢ od gniazdka
przed wyjeciem akumulatora z urzadzenia do
utylizacji.

Nalezy zutylizowa¢ zuzyte akumulatory zgod-
nie z lokalnymi przepisami.

Nie nalezy pali¢ urzadzenia, nawet jesli jest
powaznie uszkodzone. Akumulator poddany
dziataniu ognia moze wybuchnac.
Urzadzenie musi by¢ uzytkowane zgodnie
z instrukcjami podanymi w niniejszej instrukgji
obstugi. Producent nie ponosi odpowiedzial-
nosci za szkody lub uszkodzenie ciata spowo-
dowane niewfasciwym uzyciem.

Trzymaj urzadzenie w miejscu niedostepnym
dla dzieci, gdy jest pod napigciem lub sty-
gnie

OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora
nalezy uzywac tylko odtaczanej jednostki zasi-
lajacej OH-1048A2701700U1-U dostarczone;j
z Urzadzeniem.

Nie nalezy ponownie fadowa¢ baterii niefa-
dowalnych.

Baterie fadowalne nalezy wyjmowac z urza-

dzenia przed przystgpieniem do tadowania.

31. Nie nalezy miesza¢ réznych rodzajéw baterii
lub baterii nowych i zuzytych.

32. Baterie nalezy wktada¢ zgodnie z oznaczenia-
mi +/-.

33. Wyczerpane baterie nalezy wyjac z urzadze-
nia i bezpiecznie zutylizowad.

34. Jesli urzadzenie ma by¢ nieuzytkowane przez
dtuzszy czas, nalezy wyja¢ baterie.

35. Zaciski zasilania nie powinny by¢ zwarte.

Zeby spetni¢ wymogi zwigzane z poddaniem
dziataniu fal radiowych, podczas pracy
urzadzenia nalezy zachowa¢ odlegtos¢ 20 cm
miedzy urzadzeniem a osobami znajdujgcymi
sie w poblizu.

Zeby zapewni¢ zgodno$¢ z tymi wymogami,
przebywanie w mniejszej odlegtosci nie jest
zalecane. Antena uzyta w tym nadajniku nie
powinna by¢ umieszczona w poblizu innych
anten lub nadajnikow.

;



Wazne wskazdéwki dotyczace bezpieczenstwa

Dla krajéw UE @

Klasa Il

Informacje o deklaracji zgodnosci UE mozna

@]

znalezé na stronie intern etowej: https://www. ' Transformator izolujgcy odporny na zwarcia

ecovacs.com/global/compliance

@ Zasilacz przetaczajgcy
ﬁ ﬁ Tylko do uzytku w pomieszczeniach.

—
. N — Prad stat
Prawidtowa utylizacja tego produktu rac sty
Oznaczenie to wskazuje, ze nie nalezy wyrzucaé b :
~ rad zmienny

tego produktu do innych odpadéw domowych

w catej UE. Aby zapobiec zagrozeniom dla $ro-
dowiska naturalnego lub zdrowia ludzi poprzez
niekontrolowane usuniecie odpadéw, nalezy
poddac¢ je recyklingowi w celu promowania
zrbwnowazonego ponownego wykorzystania
zasobdéw materialnych. Aby poddac recyklingo-
wi uzywane urzadzenie, skorzystaj z systemow
zwrotu i odbioru lub skontaktuj sie ze sprzedaw-
ca, u ktérego zakupiono produkt. On podda
produkt bezpiecznemu recyklingowi.

:
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1. Zawartos¢ opakowania i specyfikacje

1. Zawartos¢ opakowania / 1.1 Zawartos¢ opakowania

\
=

\T)\&

Podstawa bezpieczenstwa
z zainstalowanymi
bateriami

Robot WINBOT Zasilacz

2=

Zestaw czyszczacy Whkiady czyszczace Sciereczka do koricowego Instrukcja obstugi +
WINBOT przecierania skrécony opis obstugi

Uwaga: Rysunki i ilustracje stuzg wytgcznie jako przyktady i moga réznic sie od rzeczywistego wygladu produktu.
Wyglad produktu i dane techniczne moga ulec zmianie bez dodatkowych powiadomier.

’



1. Zawartos¢ opakowania i specyfikacje

1. Zawartos¢ opakowania / 1.2 Rysunek produktu

Przéd

Wskaznik stanu
robota WINBOT
/ przycisk START/
PAUZA

Gniazda tadowania

Wskaznik stanu
podstawy
bezpieczeristwa

Port podstawy
bezpieczerstwa

Tyt

Czujniki
wykrywania
krawedzi

) | T

Wentylator

Wktad
czyszczacy

]

‘ Powierzchnie

Whytacznik
zasilania

Wskaznik stanu
podstawy
bezpieczenstwa

@

—

napedowe

@7 Kolka

boczne
Wskaznik stanu robota

WINBOT



1. Zawartos¢ opakowania i specyfikacje

Pilot
Przyciski o ( Przycisk START/PAUZA
sterujgce \ N— (START/PAUSE)
\\‘\~7
Przycisk trybu £x2)
doktadnego czyszczenia =
p
Przycisk trybu ’\GB:\
czyszczenia — .
punktowego /\a?\/ Przycisk
- parowania pilota

* Dostarczony w zestawie pilot jest juz sparowany z robotem WINBOT.

Uwaga: Aby wymieni¢ baterie pilota, nalezy: zsung¢ ostone pojemnika
na baterie znajdujacy sie z tylu pilota, wyja¢ zuzyte baterie, wtozy¢
nowe baterie zgodnie z oznaczeniami +/-, nasuna¢ ostone baterii, az

do ustyszenia klikniecia.
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Podstawa bezpieczehstwa

Przéd

Ztacze podstawy
bezpieczenstwa

Tyt

Wskaznika poziomu
natadowania baterii

Uchwyt szybkiego
zwolnienia

Przycisk parowania podstawy

bezpieczenstwa

(W ciagu 60 sekund po wiaczeniu
zasilania robota WINBOT, naci$nij

i praytrzyma jednoczesnie przycisk
START/PAUZA na robocie WINBOT
oraz praycisk parowania podstawy
bezpieczeristwa. Parowanie zostanie
zakoriczone, jedli przycisk START/
PAUZA na robocie WINBOT pulsuje

Wytgcznik zasilania @

na ZIELONO i CZERWONO.)

Pojemnik na
baterie

* Dostarczona w zestawie podstawa bezpieczerstwa jest juz sparowana

z robotem WINBOT.



2. Obstuga robota WINBOT

2. Obstuga robota WINBOT / 2.1 Przed pierwszym uzyciem
(1) Usuniecie folii ochronnej © tadowanie

Przed pierwszym uzyciem zdejmij folie ochronna. Podtacz zasilacz do gniazda tadowania robota WINBOT, a nastepnie
podtacz do Zrédia zasilania.

* Robota WINBOT nalezy uzywaé wylacznie na gtadkiej, twardej * Przed pierwszym uzyciem nalezy w petni natadowac robota WINBOT
powierzchni z ramg o grubosci ponad niz 3 mm. przez ok. 2,5 godziny.

I -



2. Obstuga robota WINBOT

2. Obstuga robota WINBOT / 2.2 Przed pierwszym uzyciem

(1) Wiaczenie zasilania robota WINBOT © Wisczenie zasilania podstawy bezpieczenstwa

Ustaw wyfgcznik zasilania znajdujgcy sie na spodzie robota WINBOT
w pozycji ,I". (,I” = ON (wt.), ,O" = OFF (wyt.))

e Podiaczenie podstawy bezpieczenstwa

Podczas korzystania z robota WINBOT podstawa bezpieczeristwa
MUSI zosta¢ uzyta do umocowania robota WINBOT, aby zapewni¢
bezpieczenstwo.

Wsun ztagcze podstawy bezpieczenistwa do portu podstawy bezpie-
czenistwa na robocie WINBOT, naciénij i obracaj w prawo, dopoki nie
zablokuje sie na swoim miejscu.

* Podstawa bezpieczenstwa jest dostarczana z zainstalowanymi bate-
riami.

12



2. Obstuga robota WINBOT

0 Przytwierdzenie podstawy bezpieczenstwa

/

* Przed rozpoczeciem czyszczenia docisnij podstawe bezpieczeristwa,
aby przylegata do powierzchni okna. W przypadku tylko jednego okna
nalezy przytwierdzi¢ podstawe bezpieczeristwa w narozniku, aby zwiek-
szy¢ wydajno$¢ czyszczenia. Po przytwierdzeniu podstawy bezpieczen-
stwa nalezy przetrze¢ jg $ciereczkg do koricowego przecierania, aby
zapewnic¢ dobre ssanie.

* Ze wzgledow bezpieczeristwa podstawe bezpieczenstwa nalezy przy-
twierdzi¢ do wewnetrznej szyby okna.

e Spryskiwanie srodkiem czyszczacym

Réwnomiernie spryskaj srodkiem czyszczgcym dwie najszersze krawe-
dzie wktadu czyszczacego. Spryskaj kazda krawedz okoto o$miu razy.
Wykorzystaj $ciereczke do koncowego przecierania do oczyszczenia
wktadu czyszczgcego, wentylatora, powierzchni napedowych i czujni-
kéw wykrywania krawedzi. W ten sposéb mozna zapobiec zsuwaniu sie
robota podczas pracy.

* Podczas rozpryskiwania $rodka czyszczacego nalezy trzymac dysze
rozpylajaca w odlegtosci ok. 1-2 cm od wktadu czyszczgcego.

* Zalecane jest uzywanie robota WINBOT z wykorzystaniem srodkéw
czyszczacych WINBOT firmy ECOVACS. Zastosowanie biezace] wody
lub innych $rodkéw czyszczacych moze niekorzystnie wptywad na wy-
dajnos¢ czyszczenia. Stosowanie innych $rodkéw czyszczacych moze
potencjalnie doprowadzi¢ do uniewaznienia gwarancji.

13



2. Obstuga robota WINBOT

e Rozpoczecie czyszczenia

Jedli szklana powierzchnia jest mocno zanieczyszczona, wykorzystaj
Sciereczke do koncowego przecierania w celu oczyszczenia miejsca na
szkle, do ktérego zostanie przytwierdzona podstawa bezpieczenstwa.

14

Pamietaj, aby o ustawieniu wytacznika zasilania znajdujacego sie na
spodzie urzadzenia w pozygji ,I1”. (,1” = ON (wt), ,0" = OFF (wyt.))
Nacisnij przycisk (©), aby uruchomié¢ wentylator. Po prawidtowym przy-
twierdzeniu podstawy bezpieczeristwa robot WINBOT automatycznie
rozpocznie czyszczenie.

* W przypadku czyszczenia szklanej powierzchni bez ramy nalezy przy-
twierdzi¢ podstawe bezpieczenstwa w odlegtosci wigkszej niz 10 cm
od krawedzi.

* Po uruchomieniu robota WINBOT nalezy trzymac¢ wentylator z dala
od wtoséw i innych zanieczyszczen.



2. Obstuga robota WINBOT

e Zatrzymaj robota.

Podczas czyszczenia prace robota WINBOT mozna wstrzymaé naciska-
jac przycisk (0) na robocie WINBOT lub przycisk (>) na pilocie.

e Tryby czyszczenia

Robot WINBOT oferuje trzy tryby czyszczenia: tryb AUTO, tryb do-
ktadnego czyszczenia i tryb czyszczenia punktowego. Mozesz wybraé
odpowiedni tryb czyszczenia.

a. Tryb AUTO
Najczesciej uzywany tryb czyszczenia. Robot WINBOT czysci w sposdb
powtarzalny (wykorzystuje trase tam i z powrotem). Tryb AUTO mozna

uruchomié¢ naciskajac przycisk () na robocie WINBOT lub przycisk D
na pilocie.

=



2. Obstuga robota WINBOT

b. Tryb doktadnego czyszczenia

Nacisnij przycisk (2) na pilocie. Ten tryb mozna wykorzysta¢ w celu za-
pewnienia wigkszej wydajnosci czyszczenia, poniewaz pracujgcy robot
WINBOT powtarza cykl czyszczenia.

16

c. Tryb czyszczenia punktowego

Ten tryb mozna wykorzystac¢ do czyszczenia obszaréw wyjgtkowo moc-
no zabrudzonych lub zakurzonych. Nacisnij przycisk (@) na pilocie, aby
uruchomié tryb czyszczenia punktowego.




2. Obstuga robota WINBOT

2. Obstuga robota WINBOT / 2.3 Zatrzymanie czyszczenia

Zatrzymanie czyszczenia: Po zakoriczeniu cyklu czyszczenia robot WINBOT powréci do miejsca poczgtkowego i wyemituje komunikat ,Cleaning
complete” (czyszczenie zakoriczone).

© zdjecie robota WINBOT @ Wylaczenie zasilania robota WINBOT
Po wstrzymaniu pracy robota WINBOT, chwy¢ uchwyt, nacisnij i przy- Ustaw wyfgcznik zasilania znajdujgcy sie na spodzie robota WINBOT
trzymaj przycisk (0] przez okoto pie¢ sekund, dopdki wentylator nie za- w pozycji ,O". (,I" = ON (wt), ,O" = OFF (wyt.))

trzyma sie. Zdejmij robot WINBOT z okna.

/

)




3. Konserwacja

3. Konserwacja
Wktad czyszczacy

a. Wymien wktad czyszczacy

Zatrzymaj prace robota. Usun zabrudzony wkfad czyszczacy i wtéz nowy
w prawidtowym potozeniu.

* Ciemna strona wkfadu czyszczacego powinna by¢ skierowana na ze-
wnatrz. Upewnij sig, ze strona oznaczona symbolem . jest umocowa-
na do podkfadki wktadu czyszczgcego robota WINBOT oznaczonej tym
samym symbolem .

18

b. Oczys¢ wktad czyszczacy

Wyjmij wktad czyszczacy z robota WINBOT. Namocz wktad czyszczacy
w letniej wodzie przez okoto dwie minuty i przetrzyj migkka szczotecz-
ka wzdhuz rowkéw wktadu czyszczacego, aby usunaé zabrudzenia. Ztéz
wkiad czyszczacy i $cisnij delikatnie, aby usuna¢ nadmiar wody. Na-
stepnie potdz ptasko, aby osuszyc.

* Nie wolno $ciskaé wktadu stosujac nadmierna site ani wiesza¢ w celu
osuszenia, poniewaz mogtoby to doprowadzi¢ do odksztatcenia i nie-
korzystnie wptyna¢ na zdolno$é pochtaniania zanieczyszczen.

* NIE wolno stosowac wilgotnego wkfadu czyszczacego w robocie
WINBOT. W ten sposdb mozna zapobiec zsuwaniu sie robota podczas
pracy.

* Jesli wktad czyszczacy zostanie zdarty lub nie jest juz doktadnie do-
pasowany do zapiecia, nalezy wymieni¢ go na nowy, aby uzyskaé opty-
malng wydajnos¢ czyszczenia.



3. Konserwacja

Czyszczenie powierzchni napedowych

Przed przystgpieniem do czyszczenia upewnij sig, ze wytacznik zasilania Sprawdz powierzchnie napedowe za pomoca przyciskdw sterujgcych
zostat ustawiony w pozycji ,1”, a wentylator jest wylgczony. na pilocie. Zatrzymaj powierzchnie napedowe, jesli zauwazysz na nich
zabrudzenia, i oczy$¢ je za pomoca Sciereczki do koricowego przecie-
rania.
O
e} e} Q
6[1]]]5
e} o A
O

Po oczyszczeniu powierzchni napedowych zamocuj wkiad czyszczacy
i rozpocznij czyszczenie okna lub ustaw wytgcznik zasilania na robocie
WINBOT w pozycji ,O", aby wytaczyé zasilanie robota WINBOT.

o



3. Konserwacja

Inne czesci

Wentylator Wyczys$é wentylator za pomocg $ciereczki do koricowego
przecierania, aby utrzymac¢ maksymalng wydajnosc¢ ssania.

0

Kétka boczne Wyczysé kétka boczne za pomocy $ciereczki do korico-
wego przecierania, aby zapewnié czutosc.

E x

Czujniki wykrywania krawedzi: Wyczy$¢ czujniki za pomocy $ciereczki
do koricowego przecierania.

©

O o

e ° Oé

* Po wyemitowaniu przez robota WINBOT komunikatu o niskim pozio-
mie natadowania baterii nalezy w petni natadowac¢ robota WINBOT,
aby przedtuzyé trwatos$é baterii przed uzyciem lub przechowaniem ro-
bota.

* Jesli robot WINBOT nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy
w petni natadowa¢ robota WINBOT i wytagczy¢é go w celu przechowa-
nia. Nalezy tadowa¢ co sze$é¢ miesiecy, aby zapobiec potencjalnemu
uszkodzeniu baterii.



3. Konserwacja

Podstawa bezpieczeristwa

a. Instalacja baterii

Odkre¢ ostone pojemnika na baterie znajdujaca sie na spodzie pod-
stawy bezpieczenstwa, otwdrz pojemnik na baterie, zainstaluj dwie ba-
terie zgodnie z oznaczeniami +/- i zamknij pojemnik na baterie przed

dokreceniem $ruby.

b. Czyszczenie podstawy bezpieczerstwa
Wyczys¢ spod podstawy bezpieczeristwa za pomocg $ciereczki do kon-
cowego przecierania.

* Jedli robot WINBOT nie bedzie uzywany przez diuzszy czas, nalezy
wyja¢ baterie z podstawy bezpieczenstwa. W przypadku wycieku bate-
rii nalezy wyjg¢ obie baterie i wyczy$¢ pojemnik na baterie.

21



4. Wskaznik stanu robota

Wskaznik stanu
robota WINBOT

Pulsuje na NIE-
BIESKO

Podczas tadowania robota WINBOT wskaznik pulsuje na NIEBIESKO i wytaczy sie po pet-
nym natadowaniu.

NIEBIESKI wskaz-
nik wylgczyt sie

To normalne. Robot WINBOT automatycznie przetacza sie do trybu uspienia chwile po
wstrzymaniu pracy. Nacisnij przycisk START/PAUZA, aby wybudzi¢ robota WINBOT.

Swieci na NIEBIE-

1. To normalne, jesli robot WINBOT pracuje lub dziatanie robota zostanie wstrzymane.

/ przycisk START/ SKO 2. Podstawa bezpieczenstwa jest w stanie przygotowania.
PAUZA -
Pulsuje na CZER- . . lemd . lesd keii . . leméw”
WONO: Rozwigzania probleméw mozna znalezé w sekgji ,Rozwigzywanie probleméw”.
Robot SWIe(\:/IV(g?\ngER_ Poziom natadowania baterii robota WINBOT jest niski i wymaga natadowania.
WINBOT —
Swieci ;\]%ZlELO_ Podstawa bezpieczenstwa dziata normalnie, a robot WINBOT moze rozpoczgé prace.
Postawa bezpieczeristwa nie jest przygotowana do przytozenia do szyby:
Wskaznik stanu 1. Sygnat podstawy bezpieczeristwa nie jest wykrywany.
odstawy bezpie- Pulsuje na CZER- | 2. Ztgcze podstawy bezpieczenstwa nie zostato podtgczone do robota WINBOT.
P czerﬁ);twa P WONO: 3. Podstawa bezpieczenstwa nie zostata sparowana z robotem WINBOT.
4. Podstawa bezpieczenistwa nie zostata przytwierdzona do szyby w sposéb mocny i bez-
pieczny.
SWIE(\:/IVS?\JSZER_ Poziom natadowania baterii podstawy bezpieczerstwa jest niski i wymagajg wymiany.
Podstawa ik ) Swieci ’r\wlaOZIELO- To normalne. Poziom natadowania baterii podstawy bezpieczenstwa jest odpowiedni.
bezpie- Wj ZZHI a !ookz)lomg i
; nafadowania baterii | Syieci na CZER- | Poziom natadowania baterii podstawy bezpieczenistwa jest niski. Wymier baterie zgodnie
czenstwa P P
WONO z opisem w sekgji 3., Konserwacja”.

Robot WINBOT emituje komunikat gtosowy po wigczeniu zasilania, zakoriczeniu cyklu czyszczenia lub wystgpienia problemu.
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5. Problemy

Lp. Usterka Mozliwe powody Rozwiazania
Jedli podstawa bezpieczenstwa jest
zasilana, robot WINBOT wyemituje | Podstawa bezpieczen-

1 | komunikat ,Please turn on Safety stwa znajduje sie w trybie | Ponownie wigcz zasilanie podstawy bezpieczenstwa, aby wybudzic.
Pod” (wfacz zasilanie podstawy uspienia.
bezpieczenstwa).

Po wtagczeniu zasilania podstaw Poziom natadowania bate- - ! . . . s

2 | bezpieczenstwa wskairﬁ)ik pozio)r/nu rii podstawy bezpieczen- \é\llymlen'baterge zgodhnie z lopllferr; vl\</ts§kg| 3. ,,Ktonservxg?a _.l(Jlgslltpro-
naladowania baterii nie reaquie. stwa jest niski, emu nie mozna rozwigzac, skontaktuj sie z centrum obstugi klienta.
Jedli robot WINBOT pracuje lub
dziafanie zostanie wstrzymane,
wskaznik stanu podstawy bezpie- Zdejmij podstawe bezpieczeristwa z okna, wyczysé ja za pomoca czy-

3 | czenstwa na robocie WINBO Podstawa bezpieczenstwa | stej Sciereczki i ponownie przytwierdz do okna, dopoki wskaznik stanu
zacznie pulsowaé na CZERWONO, | utracita mozliwos¢ ssania. odstawy bezpieczenstwa na robocie WINBOT nie zaswieci sig na ZIE-
a robot WINBOT wyemituje komu- EONO.
nikat , Insufficient suction power”

(niewystarczajaca sita ssania).

Jedli robot WINBOT pracuje lub

dziafanie zostanie wstrzymane, W ciggu 60 sekund po wigczeniu zasilania robota WINBOT, nacisnij
wskaznik stanu podstawy bezpie- Podstawa bezpieczenstwa | i przytrzymaj jednoczesnie przycisk START/PAUZA na robocie WINBOT

4 | czenstwa na robocie WINBO nie zostata sparowana oraz przycisk parowania podstawy bezpieczenstwa, dopoki wskaznik
zacznie pulsowac¢ na CZERWONO, | z robotem WINBOT lub stanu podstawy bezpieczenstwa na robocie WINBOT nie zacznie pulso-
a robot WINBOT wyemituje komu- | wystapit btagd parowania. | waé na ZIELONO i CZERWONO, informujgc o pomysinym zakoriczeniu
nikat , Safety Pod signal error” (btad parowania.
sygnatu podstawy bezpieczeristwa).

Jedli robot WINBOT pracuje lub
dziatanie ;ostanig wstrzymane, wskaznik é’racze podstawy \
stanu podstawy bezpieczeristwa na ezpieczenstwa zostato . . .

5 | robock WINEOT sacniepulomac | ieprawidiowo poiaczone| et 225t podstauy berpiecserstue doportypodsiany
na CZERWONO, a robot WINBOT do portu podstawy ni P blokuie sie im miei ' ) Jwp »dop
Wﬁ/emitu'e komunikat ,Safety Pod not bezpieczenstwa na robocie 1€ zablokuje sig na swol 1ejseu.
pl ugge in correctly” (nieprawidfowo WINBOT.
podtaczona podstawa bezpieczenstwa).

Pilot nie zostat sparowany | Wytgcz zasilanie robota, a nastepnie uruchom ponownie robota. W ciggu

6 | Pilot nie dziata. z robotem WINBOT 60 sekund nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie przycisk (¢) na robocie

lub parowanie zostato
uniewaznione.

WINBOT oraz przycisk (o) na pilocie, dopoki wskaznik nie zacznie pulsowaé
na ZIELONO i CZERWONO, informujac o zakoriczeniu parowania.
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5. Problemy

Lp.

Usterka

Mozliwe powody

Rozwigzania

Robot WINBOT zsuwa
sie z miejsca lub porusza
nieregularng trasg oraz
emituje komunikat ,I'm
slipping” (zsuwam sig).

Na oknie jest zbyt wiele zabrudzen
i zanieczyszczen.

Na wkfadzie czyszczacym jest zbyt wiele
zabrudzen i zanieczyszczen.

Whktad czyszczacy jest zbyt wilgotny.

Powierzchnie napedowe zostaty
zabrudzone.

A. Sprawdz, czy wktad czyszczacy nie jest zabrudzony lub

zbyt wilgotny. Jesli jest, wymien go na czysty. Robwnomiernie
spryskaj srodkiem czyszczagcym dwie najszersze krawedzie
wktadu czyszczgcego. Spryskaj kazdg krawedz okoto o$miu razy
i uruchom ponownie robota WINBOT.

B. Wyczysc powierzchnie napedowe zgodnie z opisem w sekgji 3.
,Konserwacja”.

C. Jesli problemu nie mozna rozwiazaé, uzyj przyciskow
sterujgcych na pilocie do oczyszczenia szklanej powierzchni.

* Robot WINBOT jest przeznaczony do utrzymania w czystosci
zwyktych okien w pomieszczeniach mieszkalnych. Urzadzenie
NIE jest przeznaczone do zastgpienia przemystowych srodkéw
czgszczqcych ani do pierwszego czyszczenia bardzo mocno
zabrudzonych powierzchni.

Powierzchnie napedowe zostaty zdarte.

Sprawdz, czy powierzchnie napedowe nie sg zuzyte, zarysowane
lub pekniete. Jesli tak, skontaktuj sie z centrum obstugi klienta.

Robot WINBOT nie
orusza sie i emituje
omunikat , Insufficient

suction power”

(niewystarczajaca sita

ssania).

Whkiad czyszczacy zostat nieprawidtowo
zamocowany.

Wyjmij wktad czyszczacy i umiesé we wtasciwym potozeniu.

Na szkle znajduje sie szczelina.

Podkfadka wktadu czyszczacego zostata
kz)ab_lokowana z powodu szczeliny lub
arier.

Przytrzymaj linke zabezpieczajacy i uzyj przyciskow sterujacych
na pilocie, aby umozliwi¢ robotowi WINBOT ominigcie szczeliny
i barier.

Robot WINBOT prawie
sie nie porusza lub
porusza w kétko oraz
emituje komunikat , The
driving tread is stuck”
(powierzchnia napedowa
zostata zablokowana).

Powierzchnia napedowa zostata
zablokowana.

Sprawdz, czy na powierzchniach napedowych nie nagromadzit
sie kurz lub zanieczyszczenia. Jedli tak, wyczys¢ powierzchnie
napedowe zgodnie z opisem w sekgji 3., Konserwacja”.
Uruchom ponownie robota WINBOT. Jesli problemu nie mozna
rozwigzaé, skontaktuj sie z centrum obstugi klienta.
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5. Problem

y

Lp. Usterka Mozliwe powody Rozwiazania
Robot WI,NBl(?JT nie Zderzak zostat zablokowany. Jedli zderzak zostanie zablokowany, delikatnie go stuknij
10 porusza S'QI ub porusza i sprawdz, czy powrdcit do normalnego dziafania. Jedli tak,
si¢ nieregularng trasg oraz ponownie uruchom robota WINBOT. Jesli problemu nie mozna
emituje lfomunllflat «The Zderzak zostat uszkodzony. rozwigzac, skontaktuj sie z centrum obstugi klienta.
bumper is stuck” (zderzak
zostat zablokowany). A. Sprawdz, czy czujniki wykrywania krawedzi nie sg zastoniete
przez wktad czyszczacy.
Robot WINBOT nie Btad syg.na’{u czujnikdéw wykrywania B. Sprawdé, czy czujniki wykrywar'ﬂ'a krg\/\{elezi nie zost'a’{y '
porusza sie lub porusza krawedzi. zanieczyszczone. Jedli tak, wyczys$¢ czujniki wykrywania krawedzi.
sie nieregularna trasa C. Sprawdz, czy czujniki wykrywania krawedzi nie zostaty
" oraz emituje komunikat uszkodzone. Jedli tak, skontaktuj sie z centrum obstugi klienta.
»Hardware error” (btad Sprawdz, czy wentylator nie zostat zanieczyszczony. Jedli tak,
sprzgtowy). wyczys$é wentylator zgodnie z opisem w sekgji 3., Konserwacja”.
Usterka wentylatora. h - . LI o
Jedli problemu nie mozna rozwigzac, skontaktuj sie z centrum
obstugi klienta.
Robot WINBOT nie porusza Uzyj przyciskow sterujgcych na pilocie, aby skierowac robota
sie po przy’foien_iu do szyby Robot WINBOT znajduje sie zbyt WINBOT do miejsca oddalonego co najmniej 010cm od
12 |1 emituje komunikat ,Please blisko krawedzi szvby lub orzesskéd naroznikéw okna i przeszkéd. Uruchom ponownie robota
put me in the middle of the (Klamki okieenne) yoy P WINBOT. Mozesz takze zdjgc robota WINBOT z okna i przytozyc
window” (umies¢ mnie na ’ go w miejscu oddalonym co najmniej o 10 cm od naroznikéw
Srodku okna). okna i przeszkéd. Uruchom ponownie robota WINBOT.
Fg:\ﬁt?g?ginzjgﬁtovx?y Upewnij sig, ze podstawa bezpieczenstwa zostata przytwierdzona
stuck” J(‘estem sablokowan ) do szyby w sposéb mocny, a linka zabezpieczajgca jest
Nu < o wany). przymocowana i zablokowana. Przytrzymaj linke zabezpieczajgca
acisnij przyciski sterujace WINBOT zostat zablokowany przez LA L ) . ;
13 i uzyj przyciskdw sterujacych na pilocie, aby odsung¢ robota

na pilocie: powierzchnie
napedowe moga sie

poruszac, ale robot WINBOT

prawie sig nie porusza.

przeszkody.

WINBOT od miejsca, w ktérym zostat zablokowany. Jesli
problemu nie mozna rozwigzac, skontaktuj sie z centrum obstugi
klienta.
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6. Dane techniczne

pieczenstwa

Model WAS50

s?gizmionowe parametry wej- 27V=—="=,1,7A Moc znamionowa 60 W
Zasilacz OH-1048A2701700U1-U

Wejscie 100-240V ~, 50/60 Hz, 1,5 A | Wyjscie 27V==17A
Model pilota RC1712

Typ baterii do pilota AAA Napiecie nominalne 1,5V==
wiios e
Typ baterii do podstawy bez- AAA Napigcie nominalne 1,5V===

Pobdér mocy w trybie wytacze-
nia/czuwania

Ponizej 0,50 W

Pasma czestotliwosci

2402-2483 GHz

Moc wyjsciowa modutu WI-FI jest mniejsza niz 100 mW.

Uwaga: Specyfikacje techniczne i projektowe moga ulec zmianie ze wzgledu na nieustanne ulepszanie produktu.
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